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台達五軸水平關節機器人解決方案 
台達五軸水平關節機器人解決方案以靈活、快速、高精度的應用，提升生產品質及效率

創 變 新 未 來



優勢
方案特色

 ■ 整合系統控制                                                                    
整合 SCARA機器人與五軸模組，直接以台達機器人控制器
DCS系列控制，節省自行整合系統的作業時間及費用

 ■ 節省空間成本                                                           
SCARA機器人與五軸模組即可達成簡單的靈活多角度應用，
節省設備空間及額外採購成本

 行業領域   鞋業 ∣ 手機生產 ∣ 電子組裝 ∣ PCB 生產 ∣ 機械 ∣ 食品 ∣ 汽車零組件

客 戶 需 求 台 達 方 案 特 色 與 優 勢

• 噴塗精度要求：±0.5 mm

• 適應不同鞋種類及區分左右腳

• 自動校正機器人與視覺座標關係

• 人性化的軟體使用介面，簡易程式設計方式

• 自動校正機器人與視覺座標系關係，保證校正精度

• 搭配機器人模擬軟體DRASimuCAD及標準作業程式，

免編程及教點，快速新建機種

• 定量裝置，控制膠量，避免損耗

應用案例
機器人模擬軟體搭配鞋面噴藥水應用

方

案

介

紹

• 採用 SCARA + 五軸模組，進行高自由度無死角藥水噴射
• 以輸送帶傳送，無需定位治具作業
• 引導式編程快速，手動輸入鞋子參數自動生成機械手臂點位，無需教點

SimuCAD模擬塗膠示意圖

電腦

機器人控制器

＋擴充軸 :延伸多軸控制，最多 5軸

伺服驅動器

SCARA五軸工業機器人 噴霧閥

伺服驅動器



五軸水平關節機器人產品規格
產品型號 DRS60L3SS1BN502
軸數 5

安裝方式 檯面安裝

臂長 ( 第一臂 +第二臂 ) 600 mm
額定 / 最大負載 1 kg / 3 kg

最大速度

J1 + J2 5000 mm / sec
J3 1100 mm / sec
J4 2000° / sec  
J5 600° / sec 

動作範圍

J1 ±133°

J2 ±153°

J3 200 mm
J4 ±360°

J5 ±360°  
標準循環時間 * 0.45 sec

重複精度

J1 + J2 ±0.015 mm
J3 ±0.01 mm
J4 ±0.01°

J5 ±0.01°

額定 / 最大下壓力量 (J3) N.A.
額定容許負載慣量 (J4) 0.01 kg-m2  

額定容許負載慣量 (J5) 0.01 kg-m2

供客戶安裝的纜線接頭 15 Pin D-Sub
供客戶使用的安裝氣管 ø4 mm x 1, ø6 mm x 2

本體重量 21 kg

環境規格

環境溫度 5ºC ~ 40ºC 
儲存溫度 -25ºC ~ 55ºC 
濕度 0 ~ 90% RH以下 (不結霧 )

*負載 1 kg 時，上下移動 25 mm，水平移動 300 mm，往返所需的時間。測試環境溫度 25 ºC， 環境相對溼度 45% ~ 65% RH
* 台達保有更改規格之權力，恕不另行通知

五軸 SCARA工作範圍
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Center of Joint#3

J1 axis mechanical stopper position : ±135°
J2 axis mechanical stopper position : ±155°



DELTA_IA-Robot 5-axis SCARA Robot_Flyer_TC_20190219

33068 桃園市桃園區興隆路 18號
TEL: 886-3-3626301
FAX: 886-3-3716301


